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Tutorial

Kommunikation zwischen einer
Siemens S7-1200 und einem
Vision&Control BV-System Uber
Modbus-TCP

Kurzanleitung zur Kommunikation zwischen Vision&Control BV-Systemen und
Siemens SPS S7-1200
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Einleitung

Vision & Control bietet robuste Bildverarbeitungssysteme mit einzigartigem durchgehenden
Funktions- und Bedienkonzept - von intelligenten Kameras bis hin zu Mehrkamerasystemen!

Seit mehr als 25 Jahren liefert Vision & Control Qualitadtsprodukte ,Made in germany“. Mit
Bildverarbeitungssystemen von Vision & Control kénnen Sie Fertigungs- und Montageprozesse
kontrollieren und automatisieren, die Produktqualitat steigern und Kosten reduzieren.

Fir den Einsatz in der Automatisierungsbranche ist hdufig eine Integration des BV-Systems in eine
spezielle Prozessumgebung notig. Grundvoraussetzung ist dazu die Kommunikation mit den
jeweiligen Steuerungseinheiten. Die in Deutschland am weitesten verbreiteten Steuerungen sind die
Siemens Simatic S7.

Die Siemens Simatic S7-1200 ist eine kompakte und skalierbare Steuerung fir
Automatisierungslésungen mit integrierten 10s und einer PROFINET Schnittstelle.

Dieses Tutorial soll eine Anleitung bieten, wie man ein Bildverarbeitungssystem von Vision&Control
mit einer S7-1200 kommunizieren ldsst. Durch diesen Datenaustausch kénnen z.B. Priifergebnisse an
die Anlage gesendet bzw. Steuerdaten von der SPS empfangen werden.

Die Kommunikation erfolgt liber Modbus-TCP. Dieses Protokoll wird bei Vision&Control BV-Systemen
seit der Version 4.16.230 unterstitzt. Anfanglich implementiert, um mit einem Prozesskoppelmodule
wie etwa dem Hilscher netTAP zu verbinden, sind die BV-Systeme seit Version 4.16.261 in der Lage,
direkt mit einer Siemens SPS zu kommunizieren.

Voraussetzungen

e Vision&Control BV- System ( vicosys, pictorN, pictorN basic, pictorT ) mit Softwareversion
4.16.261 oder hoher

e Bediensoftware vcwin pro Version 2.25 oder héher

e Siemens Simatic S7-1200

e TIA Portal V13 oder héher
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S7-1200

Flgen Sie in lhrem TIA Projekt die Anweisung ,MB_SERVER” hinzu. Die Anweisung kommuniziert
Uber die PROFINET-Schnittstelle als Modbus-TCP-Server. Es wird kein zusatzliches Hardwaremodul
benotigt. Sie finden die Anweisung unter

,Kommunikation“->“Weitere“->“Modbus TCP”.

Projekt  Bearbeiten  Ansicht Emﬁ‘g:r\ Aﬂnhne Exiras  Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
Gf Y Pojekespeichen & M 3 [ X 0 (2 G B [ & Onlineverbinden ¥ Online Verbindung wennen A [A M8 3¢ 1] PORTAL
[CPU 1214C DUDC/DC] » Programmbau
Gerite Optionen El
e , e gt = Y v = |2
OO i Cod@d = & B 2 (L j'ddgs
~ | Favoriten 2
~ ] ModbusTcP_Server TAVIZ DEMO ~ Name Dotentyp Defaulwert  Kommentar H
I Neues Gerat hinzufigen s Rl A 3
g Geréte & Newe dF 4 —o- {7 N
~ lmpet (e 1214¢ oCDCD ~ Bausteintitel: “Main Frogram Sweep (Cycle)” |
Y Gerétekonfiguration Kommentar E
% Online & Diagnese 8
~ [ Programmbaus teine =lv  Netzwerk 1: 3
[ Neuen Baustein hinzufigen Kommentar
| Nein [081] ~ | Einfache Anweisungen [
@ DATA[DB3] Name >
@ VB_Config [DB2] “MB_SERVER_DB" » [] Aligemein E"
» BB Systembausteine MB_SERVER » B Bitverkntpfungen =
¥ [ Technologieobjekte EN ENg —————— » [@] Zeiten :
» Laj Externe Quellen 7515 = DISCONNECT NDR = “MB_Config”.NDR » [41] zahler -
» [@ PLCVariablen ~DATA" DR —"MB_Config” DR » [ Vergleicher )
» [@ rLcDst HoldingRegister “ME_Config” e
i} stenypen 'gRe g MB_HOLD_REG MB_Config”. » [£] Mathematische Funktion.. 4
» [53 Beobachtungs- und Forcetabellen “MB_Config" ERROR — ERROR » [ Verschieben H
R . . =
P Online-sicherungen CONNECT — CONNECT MB_Config”. » B Umwandler 3
» [3Z Traces STATUS — STATUS » & Programmsteuerung E
» il Gerate-Fron-Daten » LS Worverknipfungen
Programminfarmationen e | » &5 Schieben und Rotieren =
Textlisten < 11 >
» [ Lokale Baugruppen 9 Ei hafte %} Info @) % Di. B "
R [ emmren Taie oEommene LTIl et L
e o[ Atigemein 1| Querverweise | Ubersetzen | Syntax > | Te i
| 2] (a1 veldingen snzeigen = | Kommunikation
Name
Name Adresse 1 pied Beschreibung Gehezu |2 Fehler | Wernungen |Zeic » [ s7-ommunikation
» [ ] Open user communicat.. E
» [] VEB Server
» [ eitere
» [ Kommunikationsprozes..
» [ TeleService
< w

4 Portalansicht

Projeki Bearbeiten Ansichc Einfigen Onlne Exiss Vierkeeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
U (% H rrojekespeiche & X %5 Z X 0 x 4x &) MG B [ 9 onlineverinden ¥ Online-verbindung nennen | B I8 I8 % < (1] PORTAL
e » MB_Config [DB2]

Gerate Optionen

HFHOO bR R E R T H 3;
MB_Config ~ | Suchen und ersetzen =
~ ] ModbusTCP_Server_TIAVI3_DEMO Name Datentyp Startwert Remanenz | Ereichbar a.. Sichthari... Einstelwert Kommentar g
[ Neues Gerat hinzufugen @ v swtic Suchen:
 Gerite & Netze @ nor Bool flse @] ] =] a m
~ [ pLc_1 [cPu 1214 DODODC] @= o’ Bool false (] ™ =] a Ef e s E
Y Geratekonfiguration = STATUS. Word 1620 [m} =] a 5
%) online &Diagnese 4=  ERROR Bool e =] =] =] [7] GroBKleinschreibung ES
= [ Programmbausteine @ s v connECT TCON_IP_v4 0 @ £
[ Neuen Baustein hinzufiigen @ = Interfaceld H_ANY. 64 HVide ntifier of IE-nterface submadule 3
2 Nain [081] @ = ConNN_ouc 1 connection reference fidentifier |
@ DATA [DB3] @ =  Comnectionfpe  Bye 1 type of connetion: 11=TCPIIF, 19=UDP (17=T...
@ V& Config [DB2] @ = ActiveEstblished  Bool flse activelpassive connection establishment
» [ systembausteine @ = - RemoteAddress P4 remote IF address (FPv4)
» (% Technologieobjekte 12 =~ ADDR Array{1.4] o. 1Pv4 address
» [ Exerme Quellen 3la = ADDRO] By 1Pyé address
» L@ FLCVariablen 14 @ . ADDR[2] Byte 1Pv4 address
» [ PLCDatenypen 15 @ - ADDR[3] Byte IPv4 address P rzaoman
» 33 Beobachtungs- und Forcetabellen 16 @ . ADDR[4] Byte 1Pv4 address
» [ online-sicherungen i7l@ =  RemotePort uint remote UDPITCP port number O nach oben
» [Z Traces sa = LocalPort uint local UDPITCP port number Suchen
» [5i Gerste-Pron-Daten
Frogram minformationen =
& Telisten

» [ Lokale Bsugruppen [l Eigenschatten | Info & [&] Diagnose i

D | (eI OmE By ][ Aligemein 5| Querverweise | Ubersetzen | Syntax
Detailansi 8] 2.]|@] [21e vetdungen anzeigen 2]
offset Datentyp |+ [Fiad geschreibung Geheau 2 Fehler  Warnungen |Zeic
Bool
Bool
Word
Bool
TCON_P_u4
< P LB
Porta Ubersicht [ vain | & me confiy | w oATA

Abbildung 2: TIA V13 MB_Config (DB2)
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Abbildung 3: TIA V13 DATA (DB3)

Eine Anleitung wie Sie lhre S7-1200 als Modbus-TCP-Server einrichten, bietet der Support von
Siemens unter diesem Link®. Dort ist auch ein Demo-Projekt fiir TIA V14 verfligbar, in dem eine S7-
1200 als Modbus-TCP Server konfiguriert ist (ein Demo-Projekt fir TIA V13 kénnen Sie bei unserem

Support erhalten). Eine Videoanleitung fiir TIA V14 finden Sie unter diesem Link?.

! https://support.industry.siemens.com/cs/document/102020340/wie-programmieren-und-parametrieren-sie-die-modbus-tcp-kommunikation-zwischen-s7-1500-

cpu-und-s7-1200-cpu
2 https://www.youtube.com/watch?v=7Lqpy6UJZ3k
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Vision&Control BV-System

Flgen Sie in lhr vcewin pro — Programm den Befehl ,,Prozesskoppelmodul” ein. Wahlen Sie als
Schnittstelle ,,/modbus” aus und geben Sie die IP-Adresse lhrer S7-1200 an.

Ill

Prozesskoppelmodul Ll
~Schnittstelle

fmodbus 7| P:[192.168.3.210  Timeout: |00 Verbinden

| fcom

fethernet
ANopen = Line I € Port Ifo ‘

Test ‘

oc | abbrechen |

Druicken Sie auf ,,\Abb'“'du,',g 4',’p,ozegsk'o;;'F;e|m[,d'u|_5ia|og‘s‘c,‘,nit{5te'||e 3PS zu verbinden. Sie erhalten eine
Ubersicht tiber dit Jenden Radio-Buttons konnen Sie

- -

zwischen dem Schreib- und dem Lesemodus wechseln.

Schreiboperationen werden immer mit dem Funktionscode FC6 (bzw. FC16 bei hintereinander
liegenden Registern) ausgefiihrt.

Bei Leseoperationen haben Sie die Wabhl, ob Sie die Inputregister (FC4) auslesen wollen oder die
Holdingregister (FC3). Fiir unsere Kommunikation mit einer Siemens SPS empfiehlt sich der
Funktionscode FC3 (Holdingregister). Dadurch lesen Sie aus demselben Speicherbereich, in den Sie
mit Schreiboperationen hinein schreiben.
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Eine weitere Option ist die Checkbox ,,Werte auf ein 16-Bit-Register (WORD) begrenzen”. Mit dieser
Option werden die internen 32-Bit-Werte des BV-Systems auf ein 16-Bit-Register gekiirzt. Die oberen
16 Bit werden dabei abgeschnitten. Bei dieser Option verdoppelt sich die Anzahl der verfligbaren
Register.

Ist die Option nicht aktiv, werden die internen 32-Bit-Werte des BV-Systems auf zwei 16-Bit-Register
(Word-Register) aufgeteilt. Beachten Sie hierbei bitte die Byte- bzw. Wordreihenfolge.

Wahlen Sie nun die Register aus die Sie lesen oder schreiben wollen. Je nach Modus haben Sie
verschiedene Moglichkeiten:

1. Lesen

e lIgnorieren: Register wird ignoriert; keine Aktion

Ergebnis: Registerinhalt wird in Ergebnis mit der angegebenen Nummer gelesen

PunktX/Y: Register wird als X- bzw. Y-Koordinate des Punktes mit der angegebenen Nummer
gelesen
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2. Schreiben

e Ignorieren: Register wird ignoriert; keine Aktion

e Konstante: Registerinhalt wird mit dem angegebenen Wert geschrieben

e Ergebnis: Registerinhalt wird mit dem Wert aus Ergebnis mit der angegebenen Nummer
geschrieben

e PunktX/Y: Register wird mit der X- bzw. Y-Koordinate des Punktes mit der angegebenen Nummer
geschrieben

Konfigurieren Sie den ,,Prozesskoppelmodul“-Befehl entsprechend Ihrer Anforderungen. Auf diese
Art kdnnen Sie Ergebnisse und Messwerte an die SPS senden bzw. Steuerwerte von der SPS
empfangen.
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